
NOWY WYBÓR LEPSZA PRZYSZŁOŚĆ

Dowiedz się więcej:
www.geopryzmat.com
www.gintec.cn

Najlepszy na rynku
stosunek ceny do jakości!

Dokładność absolutna 3 cm

3 kamery RGB

Pozycjonowanie RTK/RTN

Maksymalna odporność - IP 56

Kolorowa chmura punktów 
w czasie rzeczywistym

200 000 punktów/s

Kluczowe właściwości:

SLAM z precyzyjnym

pozycjonowaniem RTK

Ręczny skaner laserowy SLAM

Pocket 2



www.geopryzmat.com

info@geopryzmat.com

GEOPRYZMAT Jerzy Zawiliński

05-090 Raszyn, Rybie ul. Wesoła 6

Oprogramowanie

Licencje permanentne

MindCloud Go 
MindCloud Studio

Ładowarka i kableFuterał transportowyTyczka teleskopowa

Uchwyt kontroleraModuł RTKBateriaLIDAR

SKŁAD ZESTAWU

Wymiary 120*115*113 mm (Lidar)

300*123*113 mm (z baterią)

395*123*113 mm (z anteną GNSS)

Waga 485 g (Lidar)

1275 g (z baterią)

1350 g (z anteną GNSS)

Temperatura pracy -10°C ~ +40°C

Temp. przechowywania -20°C ~ +60°C

Odporn. i wytrzymałość IP56

FIZYCZNE

Bateria Wymienna, 4 000 mAh, 44.4Wh 

Czas pracy 2h ciągłego skanowania

Porty ładowania i komunikacji USB-C

Pamięć wewnętrzna 256 GB SSD, wbudowana

OGÓLNE

Liczba kamer 3

System kamer 3 x 2 Mpx; Kamery RGB

Typ migawki Globalna

Rozmiar zdjęć 1600 * 1296 px

KAMERY

Płyta GNSS Unicorecomm UM960

Konstelacje GNSS GPS, Glonass, Galileo, BeiDou, 

SBAS, QZSS, IRNSS

Dokładności pozycjonowania:

- Tryb RTN XY: 8mm+1ppm; H: 15mm+1ppm

- DGNSS XY: 0.4m; H: 0.8m

- Autonomiczny XY: 1.5m; H: 2.5m

PPP Galileo HAS, BeiDou B2b-PPP

Częstotl. pozycjonowania: 1 - 10 Hz

Niezawodność inicjalizacji > 99.9%

Czas pierwszej inicjalizacji < 12s

POZYCJONOWANIE

Dokładność relatywna ≤ 1 cm

Dokładność absolutna ≤ 5 cm (typowo 3 cm)

Klasa Klasa 1 - 905 nm

Zasięg 0.1 - 40 m przy odbiciu 10%

0.1 - 70 m przy odbiciu 80%

Prędkość skanowania chmury 200 000 punktów/s

Kanały LIDAR 40 kanałów

Grubość punktów w chmurze ≤ 1 cm

Pole widzenia Poziomo: 360°

Pionowo: 59° (od -7° do +52°)

Instalacja LIDAR Pochylenie 15° do przodu

Dokładność chmury punktów < 1 cm

LIDAR

SPECYFIKACJA



• Szybkie obliczenia: Zaawansowane algorytmy zapewniają

   szybkie przetwarzanie i doskonałą wizualizację.

• Obsługa wielu formatów: Pełna zgodność z formatami

   plików .las, .laz, .fbx, .e57, .pcd, .ply, obj. i innymi

• Symulacja i modelowanie: Eksport w formacie USD 

   (NVIDIA Omniverse), generujący siatki w kolorach białym 

   i rzeczywistych

• Precyzyjna rejestracja: ręczny wybór punktów

   nawiązania i precyzyjna rejestracja GCP

• Bezproblemowe łączenie wielu skanów: jednym

   kliknięciem połącz automatycznie dane z wielu skanów

• Eksport DXF: Eksport struktur np. budynków,

   pomieszczeń, dróg do edytowalnego formatu DXF

• Funkcje arborystyczne: dedykowane funkcje do łatwej

   identyfikacji i opisu drzew, krzewów i obszarów

   zalesionych

Zaprojektowany do wydajnego obliczania i konwersji chmur punktów

MindCloud Studio
Oprogramowanie biurowe

• Elastyczne tryby pomiaru: Obsługuje tryby RTK i GCP (Terenowe Punkty Kontrolne), 

   zapewniając wysoką precyzję skanowanych danych

• Wszechstronne renderowanie: Natychmiastowe przełączanie między trybami renderowania: 

   Intensywność, Wysokość i Kolorów rzeczywistych

• Skanowanie adaptacyjne: Przełączanie między trybem standardowym i uproszczonym

• Tryby skanowania do obsługi wymagających 

   środowisk

• Zarządzanie na urządzeniu: lokalne 

   przeglądanie projektów i podgląd chmury 

   punktów w czasie rzeczywistym

Zaprojektowany do bezproblemowego pomiaru danych w terenie 
i wizualizacji chmur punktów w czasie rzeczywistym

MindCloud Go
Oprogramowanie terenowe


