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—Budowa instrumentu

Budowa zewnetrzna

1) soczewka obiektywu

2) uchwyt transportowy

3) okular

4) celownik kolimatorowy

5) Sruba leniwa kota pionowego
6) Sruba leniwa kota poziomego

Klawiatura
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7) wyswietlacz

8) klawiatura

9) $ruba poziomujaca
10) $ruba zaciskowse
11) $ruba ogniskujaca
12) bateria

Przyciski funkcyjne

[USER]: Uzytkownik moze zdefiniowac funkcje
tego przycisku z poziomu menu tachimetru
[FUNC]: Przycisk szybkiego dostepu do niektdrych

|3 ustawien pomiaru

[MENUJ: Przycisk wywotujgcy menu gtéwne

""" i instrumentu

1) numer aktualnie mierzonego punktu
2) pasek symboli

3) przyciski funkcyjne

4) klawisze alfanumeryczne

5) klawisze nawigacyjne

6) dolny pasek funkcyjny

7) klawisze wyboru

[PAGE]: Przycisk ,,Strona”. Przewija strony na
ekranie, jesli dostepna jest wiecej niz jedna strona
[ESC]: Zamyka okno dialogowe lub wychodzi

z trybu edycji bez zapisu danych; cofa do
poprzedniego okna

[IM]: Przycisk wyzwalajgcy pomiar / zmieniajacy
tryb wprowadzania znakéw

[ENT]: Potwierdza wprowadzane dane i przechodzi
do nastepnego wiersza
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GEOPRYZMAT

Okno pomiarowe
Ekran pomiarowy jest podzielony na 4 strony, na ktorych wysSwietlane sg wyniki pomiaréw katow,

odlegtosci i wspotrzednych. Strony zmienia sie przez naciskanie przycisku [PAGE]. Wszystkie ekrany
przedstawiono na rysunku ponizej.

[ Pomiar ] 1/4 [ [ Pomiar ] 2/4 ]
PtNr : = PtNr : =
hl : 1.000m P hl : 1.000m (P
HZ : 34°40'09" HZ : 34°40'09" o
v 55°06'54" | v 55°06'54" I
4 : 20.546 Mem. <l : 21.866 m Mem.
1.254 m | : 1.254 m
[ pomiar ] 3/4 | [ pomiar ] 4/4 il
PtNr ; = PtNr - =
Kod : SANDING  (} hl : 1.000m (P
hl : 1.000m HZ : 34°40'09"
HZ 3 34°40'09" I X/N : 125.056 m I
v E 55°06'54" Mem. Y/E 2 98.114 m Mem.
20.546 m H/Z : 2335 m

OD+REJ I KODI UstStan I I EDM I .

Ustawianie wartosci kota poziomego

W oknie Pomiar nacisnij dwa razy przycisk F4 [|], a nastepnie naciénij przycisk F1 [Ust Hz]. W otwartym
oknie Ustawienia Hz mozna wykonac 3 akcje:
1. Aby zapisa¢ aktualny odczyt kota poziomego Hz jako orientacje nalezy nacisng¢ F4 [USTAW].
2. Aby ustawi¢ dowolng warto$¢ kota poziomego Hz nalezy wpisa¢ jg za pomocy klawiatury
alfanumerycznej i zatwierdzi¢ klawiszem F1 [WSTAW].
3. Aby ustawi¢ odczyt kota poziomego na 0 nalezy nacisng¢ klawisz F1 [USTAWO].

[ pomiar ] 1/4 H [ustawienia Hz)
o =
hl 2 1.000m P
Hz : 30°4009" & || He :
v 55°06'54" I
tl : 20.546 Mem.
| : 1.254 m
Ust Hz LIBELA BEEP |« USTAWO I I I USTAW
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GEOPRYZMAT

Ustawienie wysokosci instrumentu i pryzmatu

Wysokos¢ pryzmatu
W oknie Pomiar klawiszami nawigacyjnymi nalezy wybra¢ pole A/ Za pomocg klawiatury alfanumerycznej
wprowadzamy wysoko$¢ pryzmatu i zatwierdzamy [ENT].

[ pomiar ] 1/4 1
PtNr : =
hl - 1.000m i
HZ : 34°40'09" {*
v : 55°06'54" [
| 20.546 Mem.
| 1.254 m
OD+REJ] OoDL REJ 4

Wysokos¢ instrumentu
W oknie Pomiar nalezy nacisng¢ przycisk F4 [|], a nastepnie F1 [UstStn].

[ Pomiar ] 1/4 ] [ Pomiar ] 2/4 [

PtNr : = PtNr ; =

hl : 1.000m P hl ~ 1.000m (P

HZ 34°40'09" 9 HZ 34°40'09" '

v 55°06'54" [ v 55°06'54" I
il 20.546 Mem. <l 21.866 m Mem.
| : 1.254 m | 1.254 m

OD+REJ] OoDL REJ] ‘ { UstStn EDM !

W wyswietlonym oknie Ust. Stanowiska mozna wpisa¢ nr punktu, wysokoSC instrumentu, opis oraz
wspdirzedne stanowiska (jesli wymagane). Po wpisaniu wartosci nalezy zatwierdzi¢ zmiany przyciskiem

F4 [USTAW].
[ust. Stanowiska) W
.
WysIns 1.0 m P
Opis DESC (¢
X0,/No 1000.000 m I
Ye/Eo LI TR
Ho 100.000 m

| I USTAW
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GEOPRYZMAT

Ustawienia dalmierza elektronicznego (EDM)

Aby otworzy¢ menu Ustawienia EDM, bedac w menu Pomiar nalezy nacisng¢ raz przycisk F4 [|],
a nastepnie F3 [EDM].

[Pomiar]  1/4 i [Pomiar]l  1/4 i [ ustawienia £om ]

o I = or - I

hl 3 0.00om P hl - 0.00om P Tryb EDM - 7S
HZ ! 0°00'00” [ %4 HZ : 0°00'00” € Lustro : Lustro 4p
v : 90°00'00” I é v : 90°00'00” I é Lustro : -30.0 mm

> | : —=—--m Mem. > | : —=—--m Mem.

|| : e || || g R

OD+REJ opL REJ ‘ i UstStn EDM i ATMOS I SKALA l USTAW I N

Tryby pomiaru, rodzaje pryzmatéw, state pryzmatéw

W otwartym oknie Ustawienia EDM mozna ustawic tryb pomiaru, rodzaj celu oraz statg pryzmatu.

Dostepne tryby pomiaru odlegtosci: Dostepne rodzaje celow:

e Dokl [1] — jednokrotny pomiar precyzyjny e  Lustro (mozna ustawi¢ dowolng statg)
e Dokl [2] — 2-krotny pomiar precyzyjny z usrednieniem e  Bezlustrowo

e Dokl [3] — 3-krotny pomiar precyzyjny z usrednieniem e Folia

e Dokl [4] — 4-krotny pomiar precyzyjny z usrednieniem

e Dokl [5] — 5-krotny pomiar precyzyjny z usrednieniem

e Dokl [n] — ciagty pomiar precyzyjny

Tracking — ciggty pomiar zgrubny

( Ustawienia EDM ’

Lustro : Lustro 4p
Lustro : -30.0 mm
ATMOS I SKALA I USTAW I 13

Aby zatwierdzi¢ zmiane ustawien EDM nalezy wcisngé F3 [USTAW], a zeby je odrzuci¢ nalezy nacisngc
[ESC] na klawiaturze.
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GEOPRYZMAT

Ustawienie temperatury i ci$nienia

Predkosc¢ $wiatta w powietrzu zalezy od temperatury i ci$nienia powietrza w miejscu pomiaru. Aby wartoSci
te byly uwzgledniane podczas pomiardw, nalezy wprowadzi¢ poprawng wartosS¢ temperatury i powietrza.

1. Bedac w ekranie Ustawienia EDM nalezy wcisng¢ przycisk F1 [ATMOS]. Otworzy sie okno Poprawka

atmos.
(Ustawienia EDM )
Tryb EDM : Dokl [1] BRIZ
Lustro . Lustro 4P
Lustro : -30.0 mm
ATMOS I SKALA I USTAW I {

2. Nastepnie nalezy poda¢ aktualne wartosci temperatury i ciSnienia. Poprawka ppm zostanie
automatycznie obliczona. Jezeli nie trzeba uwzgledniaé poprawki atmosferycznej, mozna ustawic jej
wartos¢ na 0 przyciskiem F3 [PPM=0]. Po wprowadzeniu poprawnych danych zatwierdzamy je
przyciskiem F4 [USTAW].

[ Poprawka Atmos. )

Temp. 20.0 °C
Cisnienie : 1013.0 hPa
ppm : 0 PPM

W tachimetrze Arc5 poprawka ppm ma wartosc¢ 0, jezeli
e temperatura wynosi 20°C,
e ciSnienie 1013 hPa.

Ustawienia kompensatora
Instrument posiada wbudowany kompensator 2-osiowy, z mozliwoscig wigczenia kompensacji tylko

w jednej osi. Aby wigczy¢ okno ustawien kompensatora nalezy w oknie Pomiar nacisngé 2 razy przycisk
F4 [1], a nastepnie nacisna¢ F2 [LIBELA].

[ Pomiar ] 1/4 I [ Pomiar ] 1/4 ]
oo = | | o RS o
hl : 1.000m (P hl : 1.000m (P
HZ 34°40'09" HZ 2 34°40'09"
v 55°06'54" | v 55°06'54" [
é : 20.546 Mem. 4 : 20.546 Mem.
| : 1.254 m | : 1.254 m
OD+REJ] OoDL REJ { Ust Hz LIBELA BEEP |«
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GEOPRYZMAT

W otwartym oknie Kompensator mozna wytgczy¢ kompensator, wigczy¢ 1 o$ lub 2 osie.

[  Kompensator ]

[ 1 F1 wylacz
[ 1 F2 1-0s

[*] F3 2-osie

F1 I F2 I F3 I POWROT

UWAGA:
1) Zaleca sie wykonywanie pomiaréw z wigczonymi 2 osiami kompensatora.

2) Jezeli kompensator bedzie wigczony, a pochylenie tachimetru bedzie wieksze, niz zakres pracy
kompensatora, otworzy sie okno Libella, ktérego nie bedzie mozna wylgczy¢é dopdki instrument nie
zostanie spoziomowany lub dopdki kompensator nie zostanie wytgczony.

Wykonywanie pomiaréow

Po dokonaniu wszystkich koniecznych ustawien mozna rozpocza¢ pomiary. Ekran pomiarowy podzielony
jest na 4 czesci, ktére zmienia sie naciskajgc przycisk [PAGE]. Procedura pomiaru sktada sie
z nastepujacych czynnosci:

1. wprowadzenie nazwy punktu, wysokosci pryzmatu i kodu punktu (jesli wymagany),

2. wycelowanie lunety na pryzmat/powierzchnie,

3. nacisniecie przycisku F1 [OD+REJ], aby wykonac jednoczesny pomiar i zapis punktu lub nacisniecie
F2 [ODL] aby wykona¢ pomiar, a nastepnie F3 [REJ] w celu zapisania zmierzonych wartosci
widocznych na ekranie.

Po wykonaniu pomiaru numer punktu zostanie automatycznie zwiekszony o 1.

[ Pomiar ] 1/4 1
e
hl - 1.000m P
HZ 34°40'09" {*
v 55°06'54" [
il ; 20.546 Mem.
| 2 1.254 m
OD+REJ] OoDL [{=N) {
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GEOPRYZMAT

Rozdziat ten dotyczy funkcji tachimetréw mozliwych do wywotania za pomocg przycisku [FUNC] na
klawiaturze alfanumerycznej.

UWAGA: Funkcje mogg by¢ réwniez wywotane za pomocg innych aplikacji tachimetru.

UWAGA: Kazda z funkcji moze by¢ przypisana do przycisku [USER]

Dostepne sg nastepujgce funkcje:

1. Libela elektroniczna 8. Czotéwka

2. Mimosrod celu 9. Tracking

3. Kasowanie ostatniego rekordu 10. Wigczenie/Wylaczenie podswietlenia

4. Ustawienia gtéwne 11. Wigczenie/Wytgczenie wskaznika laserowego

5. Przeniesienie wysokosci 12. Wiaczenie/Wytaczeiiz oswietlenia krvyia Krasaic
6. Punkt niedostepny 13. Ustawienie jednostek i formatu kata

7. Kodowanie 14. Ustawienie jednostek odlegtosci

Ponizej znajduje sie opis najwazniejszych funkcji. Opis wszystkich funkcji znajdziesz
w petnej wersji instrukcji.

Funkcje podzielone sg na 4 strony, ktdre zmienia sie przyciskiem [PAGE]. Aby wywotac konkretng funkcje
nalezy odnalez¢ odpowiednig strone i wybraé przyciskiem [F1]-[F4] lub wybra¢ numer funkcji na liScie za
pomocg klawiatury alfanumeryczne;j.
Przyktadowo, aby wybra¢ funkcje ,,Punkt ukryty” nalezy
e nacisngC przycisk [PAGE], aby przej$¢ do strony 2/4, a nastepnie wywotac funkcje przyciskiem F2
lub
e nacisng¢ przycisk 6 na klawiaturze alfanumerycznej.

[ Funkcje ] 1/4 v [ Funkcje ] 2/4 v
F1 Libela (1) F1  Przen. Wysokosci (5)
F2  Mimosrod Celu (2) F2  Punkt Ukryty (6)
F3  Kasuj Ost. Rekord (3) F3  Kodowanie (7)
F4  Ustawienia Glowne (4) F4  Sprawdz Czolowke (8)

n | | B | M | | B | m
[ Funkcje ) 3/4 v [ Funkcje ] 4/4 v

) Kata: SS.MM.SS 4P
F1  EDM Tracking (9)
Odlegl 3 Met

F2  Oswietlenie W1/Wyl (0) SBL05E LS
F3  Laser Pointer On/Off (.)
F4 Recticle Illu On/Off

n | | B | m I I | ustau
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GEOPRYZMAT

Libela elektroniczna

Za pomocg tej funkcji wywotany zostaje ekran Libella. WysSwietlony zostaje obraz elektronicznej libeli,
dzieki czemu mozna dokfadnie spoziomowac¢ tachimetr.

Jezeli ekran Libella jest wigczony, wigczony jest réwniez pionownik laserowy. Po lewej stronie ekranu
wyswietlony jest suwak pokazujgcy aktualne natezenie plamki pionownika. Mozna je regulowaé za pomoca
strzatek gora/dét na klawiaturze alfanumeryczne;j.

[ Libella ]

T

<

POWROT

UWAGA: Jezeli kompensator jest wigczony, a instrument nie jest spoziomowany, to ekran Libella bedzie
wyswietlat sie automatycznie i nie bedzie mozliwosci wytgczenia go. W takiej sytuacji, aby zamkna¢ ekran
konieczne jest wytgczenie kompensatora.

Ustawienia gtéwne

Ta funkcja przenosi do ekranu gtéwnych ustawien.

| UWAGA: Do ustawien gtdwnych mozna wejéé réwniez wciskajac [MENU] -> F2 [Ustawienia].

W ponizszej tabeli znajduje sie opis wszystkich dostepnych ustawien.

Ustawienia Zakres ustawien Wyjasnienie
Kontrast 0~20 Zmiana kontrastu wys$wietlaczy co 5%.
Okreslenie funkcji klawisza [IM] na klawiaturze alfanumerycznej.
Wylacz . . . : - :
Wytgcz: klawisz stuzy do zmiany sposobu wprowadzania (cyfry/litery)
Klaw. Meas ALL ) - . AR - :
odi ALL: klawisz stuzy do wyzwolenia i rejestracji pomiaru

Odl: klawisz stuzy do wyzwolenia pomiaru bez rejestracji
Okreslenie funkgji klawisza [USER] na klawiaturze alfanumerycznej.
Pointer: wit./wyt. plamke lasera

Tyczen: przejscie do trybu tyczenia

Swiatlo: wt./wyt. pod$wietlenia wyswietlaczy

Libela: wyswietlenie elektronicznej libeli

PrzenWysoko: przejscie do funkcji ,Przeniesienie wysokosci”
Mimosrod: przejscie do funkcji ,Mimosréd celu”

Kod: przejscie do listy kodéw

UkrytyPunkt: przejscie do funkcji ,,Punkt niedostepny”
KasujOstZap: kasowanie ostatniego rekordu

Czolowka: przejscie do funkgji ,Czotéwka”

Ustawienia: wywofanie okna ustawien gtdwnych

Okreslenie punktu ,0” kata pionowego.

Zenit: wartos¢ V w zenicie: 0°, warto$¢ V w poziomie: 90°

Pointer / Tyczen / Swiatlo /
Libela / PrzenWysoko /
Klaw. User Mimosrod / Kod / Odleglosc /
Kat / UkrytyPunkt / KasujOstZap
/ Czolowka / Ustawienia /

Ustaw-V Hozr?/r;gnt Horyzont: waljtloéé Vw ;enic_:ie: 90°, warto,é,é V w poziomie: 0°
V(%) V-(%): wartos¢ V w poziomie: 0%, wartos¢ V ,dla kata 45°: 100%
Jezeli wybrane V-(%): powyzej 300% wartosc pochylenia nie jest
wyswietiona
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GEOPRYZMAT

Ustawienia kompensatora

Wylacz Wylacz: kompensator jest wytgczony
Kompens. V 1-o0s 1-os: korekcja kata pionowego zalezy od odchylenia od pionu
2-osie 2-osie: korekcja kata pionowego i poziomego zalezy od odchylenia od pionu
Ustawienia kompensatora pozostaja niezmienne po wylaczeniu instrumentu
Kompensacja kata poziomego zgodnie z wartoscig kolimacji
Wilacz ) e
Kompens. Hz Wilacz: kompensacja jest wiaczona
Wylacz . g
Wylacz: kompensacja jest wytaczona
Wiacz Wlacz: tachimetr wydaje sygnaty dzwiekowe, kiedy warto$¢ kierunku
DzwiekSekt poziomego jest bliska 90°, 180°, 270° lub 100g, 200g, 300g
Wylacz . : . : P
Wylacz: tachimetr nie wydaje sygnatow dzwiekowych
. Wilacz Wlacz: tachimetr wydaje sygnaty dzwiekowe przy naciskaniu klawiszy
Dzwiek . . : PRI
Wylacz Wylacz: tachimetr nie wydaje sygnatow dzwiekowych
Okreslenie kierunku zwiekszania sie wartosci kata poziomego
Odczvt Hz Kat Prawy Kat Prawy: wartosci Hz zwiekszajg sie zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
Y Kat Lewy Kat Lewy: wartosci Hz zwiekszajg sie przeciwnie do ruchu wskazéwek
zegara
Okreslenie I potozenia lunety w zalezno$ci od potozenia kota pionowego
V-Lewe . - o - : ;
Poloz.Kola V-Lewe: I potozenie lunety przy kole V znajdujacym sie po lewej stronie
VK-Prawe . . A h . .
VK-Prawe: I potozenie lunety przy kole V znajdujgcym sie po prawej stronie
Okreslenie miejsca zapisu danych
PamiecWew PamiecWew: dane zapisujg sie w pamieci wewnetrznej instrumentu
Zap.danych RS232 RS232: dane zapisujg sie na zewnetrznym rejestratorze (musi by¢
podfaczony)
Zewnetrzny rejestrator danych nie stanowi czesci standardowego zestawu
Wiacz Wlacz: instrument wylgczy sie automatycznie po 20 minutach bez dziatania
Auto-Wylac Wylacz (tj. klawisze nie sg naciskane; zmiany kata Hz/V nie przekraczajg 3'/600cc

Wylacz: instrument nie wytacza sie automatycznie

Odczyt Kata

Okreslenie minimalnego odczytu kata.

W zaleznosci od ustawionego formatu kata zakresy sg inne.

dla formatu SS.MM.SS (ss°mm’ss”): 0°00°01”/0°0005”/0°00"10”/0°0000.5”
dla formatu ST. (stopnie dziesietne): 0.0001°/0.0005°/0.0010°/0.00001°

dla formatu GRAD (grady): 0.0001g/0.0005g/0.001g/0.00001

dla formatu TYS (miliradiany): 0.01mil/0.05mil/0.10mil/0.001mil

Okreslenie jednostki kata

SS.DS41M S5 SS.MM.SS: stopnie, format ss°mm’ss”
Kata ' ST.: stopnie dziesietne
GRAD :
TYS GRAD: grady
TYS: miliradiany
1 Okreslenie minimalnego odczytu odlegtosci.
Odczyt Dysk 01 1 — minimalny odczyt to 0.001 m
) 0.1 — minimalny odczyt to 0.0001 m
Metr
stopy-INT Okreslenie jednostki odlegtosci.
Odleglosc stopy-US
ST-call/8
o]
Temp. og Okreslenie jednostki temperatury.
hPa
Cisnienie mbar Okreslenie jednostki cinienia.
mmHg
inHg
GSI 16 Okreslenie formatu zapisu do pliku GSI.
GSI 8/16 GSI 8 GSI16: 81..00+1234567890123456
GSI8: 81..00+12345678
Mask1 Okreslenie, ktére parametry beda zapisane w pliku GSI.
Maska 1/2 Mask2 Mask1: PtID, Hz, V, SD, ppm+mm, hr, hi
Mask2: PtID, Hz, V, SD, E, N, H, hr
Maska Wsp. ém’ ;ZE Okreslenie, ktora wspotrzedna (N czy E) odpowiada wspodtrzednej X
NEH/ENH gﬁ: Okreslenie kolejnosci zapisu wspdtrzednych

UWAGA: Aby zatwierdzi¢ zmiane ustawien nalezy nacisng¢ F4 [USTAW] lub przycisk [ENT]
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Aby zobaczy¢ liste programéw pomiarowych nalezy nacisng¢ przycisk [MENU], a nastepnie F1 [Programy].

Lista dostepnych programéw pomiarowych

1. Tachimetria 6. Powierzchnia

2. Tyczenie 7. Wysokos$¢ niedostepna

3. Wociecie wstecz — stanowisko swobodne 8. Linia/ktuk odniesienia — tyczenie linii/tuku
4. COGO - obliczenia wspdtrzednych 9. Modut drogowy

5. Czotdwki 10. Tyczenie od prostej

Ponizej znajduje sie opis najwazniejszych programéw pomiarowych. Opis wszystkich
programow znajdziesz w peilnej wersji instrukcji.

Ustawienia wstepne
Przed rozpoczeciem pracy z ktérymkolwiek z programdw pomiarowych nalezy dokona¢ ustawien wstepnych

obejmujgcych ustawienie obiektu, stanowiska oraz orientacji. Ekran ustawien wstepnych (na rysunku
ponizej) jest wyswietlony zawsze po wyborze programu pomiarowego.

[ Tachimetria ]

[*] F1 Ustaw Obiekt (1)
[] F2 Ust. Stanowisko (2)
[] F3 Ust. Orientacje (3)
[] F4 Start (4)

] o r | B | F

Znak [ ] oznacza, ze ustawienie nie zostato wykonane.
Znak [*] oznacza, ze ustawienie zostato wykonane.

UWAGA: Wykonanie wszystkich ustawien nie jest konieczne, aby rozpocza¢ prace z programem. Jezeli
ustawienie obiektu, stanowiska i orientacji nie jest konieczne lub zostaty one ustawione wczesniej, nalezy
klikngé F4 [Start].

Ustawienie obiektu

Wszystkie dane pomiarowe (zawierajgce mierzone odlegtosci i katy, kody, znane punkty, stanowiska, etc.)
zapisywane sg w obiektach. Kazdy obiekt moze by¢ osobno przegladany, edytowany i usuwany.

Aby ustawic obiekt:

1. Nacisnij F1 [Ustaw Obiekt].
2. W otwartym oknie Ustaw. Obiektu wybierz F1 [LISTA].
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[Ustaw. obiekty]

Nazwa DEFAULT

Obserw

Data : 2011.0.16
Czas . 09:165:37
Notatkal

Notakta2

LISTA I I I 0K

3. W nastepnym oknie Obiekty pojawi sie lista istniejgcych obiektow.

[obiekty]
DEFAULT.RAW
SANDING.RAW

1.82KB 02-03
1.26KB 02-04

Attri Pag +

NOWY Rename

ZNAJDZ Exit

Pod przyciskami F1-F4 dostepne sa nastepujace funkcje:

Attri: wySwietlenie atrybutéw zaznaczonego projektu

Pag +: przewijanie strony w gore jesli zapisanych jest wiecej niz 5 obiektow
Pag -: przewijanie strony w dot jesli zapisanych jest wiecej niz 5 obiektow
NOWY: tworzenie nowego obiektu

Rename: zmiana nazwy istniejgcego obiektu

KASUJ: usuniecie istniejgcego obiektu

ZNAJIDZ: wyszukiwanie obiektu

Exit: wyjscie do poprzedniego okna

4. Aby wybrac istniejgcy obiekt wybierz go za pomocy strzatek lub znajdz za pomoca funkcji ZNAIDZ
dostepnej pod przyciskiem F1, a nastepnie nacisnij przycisk [ENT]. Powrdcisz do poprzedniego okna
Ustaw. Obiektu, gdzie mozna wprowadzi¢ dodatkowe informacje do obiektu (pola ,,Obserw”, ,Notatkal”
oraz ,Notatka2"). Zatwierdz wybdr obiektu przyciskiem F4 [OK] lub [ENT].

5. Aby stworzy¢ nowy obiekt wybierz F1 [NOWY]. W wysSwietlonym oknie wprowadz nazwe obiektu oraz
opcjonalne informacje dodatkowe, a nastepnie zatwierdz klawiszem F4 [OK] [ENT]. Aby utworzony
obiekt stat sie aktywny, nalezy go jeszcze wybrad i zatwierdzi¢ na liScie istniejgcych obiektdw w oknie
Obiekty.

Ustawienie stanowiska
Wspdtrzedne punktdw mierzonych sg wyznaczane w odniesieniu do wprowadzonych wspdtrzednych
stanowiska. Do ustawienia stanowiska konieczne jest wprowadzenia wspotrzednych N/X oraz E/Y.

Dodatkowo mozna wprowadzi¢ wysoko$¢ stanowiska. Wspotrzedne stanowiska mogg by¢é wprowadzone
recznie lub wybrane z listy znanych punktow.
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N Punkt mierzony
(e;n,z)

n

-

Poczatek uktadu
wspoirzednych
(8,0,0)

E

Aby ustawic stanowisko:

1.
2.

W oknie ustawien wstepnych wybierz F2 [Ust. Stanowisko].

W otwartym oknie Ust. Stanowiska mozna:

2.1. wyszukac punkt: w tym celu w pole ,Stan.” wpisz szukany numer punktu i naci$nij F1 [SZUKAJ],

2.2. wybrac punkt z listy: w tym celu nacisnij F2 [LISTA] i wybierz istniejgcy punkt z listy,

2.3. wprowadzi¢ nowe wspodtrzedne: w tym celu naciénij F3 [ENH], wprowadZz numer i wspdtrzedne
punktu, na ktérym znajduje sie instrument.

[ust. Stanowiska]

Wpisz Nr Punktu!

Stan. : 0occ1
SZUKAJ I LISTA I ENH I

Po wyborze punktu lub wpisaniu wspdtrzednych ukaze sie kolejne okno, w ktdrym nalezy podaé
wysoko$¢ instrumentu nad punktem. Po wpisaniu odpowiedniej wysokosci, nalezy zatwierdzi¢
przyciskiem F4 [OK] lub [ENT].

Za pomocg przycisku F1 [Pkt Nr] mozesz wrdci¢ do poprzedniego ekranu.

[ust. stanowiska]

Wpisz h ins.!

|

Pkt Nr I oK
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Ustawienie nawigzania (orientacja tachimetru)

ﬂ’

3

1, 2, 3 - punkty nawigzania

Za pomocg tej aplikacji mozna ustawi¢ nawigzanie poprzez manualne wpisanie azymutu lub ustalenie go na
podstawie pomiaru do punktu o znanych wspotrzednych.

Ustalanie orientacji poprzez manualne wpisanie azymutu
1. W oknie ustawien wstepnych nacisnij F3 [Ust. Orientacje] (Wybierz F1 [Wpisz Orient.].
[orientacja]

F1 Wpisz Orient.
F2 Ze Wspolrz.

n | r | I

2. W otwartym oknie Wpisz Orient. podaj numer mierzonego punktu (nie musi by¢ to punkt istniejacy),
a nastepnie wpisz warto$¢ azymutu. Po wycelowaniu nacisnij F1 [OD+RE]], aby zapisac orientacje
i wyzwoli¢ pomiar lub F3 [USTAW], aby zapisa¢ orientacje bez wyzwalania pomiaru.

[ wpisz orient.]
Punkt . BS1
hl : 1.500 m

Azymut : 9°1125"

Po wycelowaniu Od+Rej!

OD+RE) I EDM I USTAW I USTAW®

Po zapisaniu orientacji tachimetr powrdci do menu ustawien wstepnych.
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Ustalanie orientacji poprzez pomiar punktu o znanych wspoétrzednych

| UWAGA: Tachimetr moze okresli¢ swojg orientacje na podstawie pomiaru do maksymalnie 5 punktow.

. W oknie ustawien wstepnych naci$nij F3 [Ust. Orientacje].

1
2. Wybierz F2 [Ze Wspolrz.]
3. W otwartym oknie Ze Wspolrz, w pole ,,Punkt” wpisz numer punktu nawigzania lub nacisnij F1 [LISTA],

aby wybrac punkt z listy. Jezeli chcesz wprowadzi¢ nowy punkt o znanych wspétrzednych, nacisnij
F2 [ENH] i wprowadz nazwe i wspdtrzedne punktu.

[Ze WSpolr‘z]

Wpisz Nr Wst.!

1.860 m

LISTA I ENH I I

4. Wyceluj na punkt nawigzania i naci$nij F1 [OD+REJ].

[ze wspolrz] 1/2 1/ .V
Punkt : BS =
. >
HZ : 0°00'00" i
<l : - m I
| : -—---—-m  Mem.

OD+REJ I OoDL I REJ I EDM

5. Wyswietli sie komunikat ,Wykona¢ dodatkowy pomiar?”.
e Jezeli chcesz dodac kolejny punkt nawigzania, nacisnij F1 [OK] i powtdrz procedury opisane
w punkcie 3 i 4. Jezeli chcesz zmierzy¢ ten sam punkt w II potozeniu lunety, wybierz z listy ten sam
punkt i zmierz go w II potozeniu.
e Nacisnij F1 [ANULUJ], aby od razu przej$¢ do wynikéw orientaciji.

6. Wyswietli sie okno Orientacja Wyniki, na ktorym widac liczbe punktéw nawigzania, numer stanowiska,
obliczony azymut oraz jego odchylenie standardowe (jezeli byly co najmniej 2 punkty nawigzania).
Aby zatwierdzi¢ wyniki orientacji, nacisnij F4 [OK].
Aby zobaczy¢ odchytki na punktach nawigzania (réznice miedzy warto$ciami zmierzonymi
a teoretycznymi), nacisnij F1 [POPR].
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[ orientacja Wyniki ] [ orientacja Poprawki ]

LiczbaPt : 5 Punkt : BS1

Stan. : 1 -> AHz : 0°00'02"

popr. Hz . 172°22'57" N il : -0.005 m

Blad Sr : 0°00'20" A\l : 0.003 m
POPR I I I 0K POWROT

1 - wspéirzedne pomierzone
2 - wspbirzedne teoretyczne

Tachimetria

Ten program stuzy do pomiaru punktéw. Funkcjonalno$¢ jest podobna do podstawowego okna
pomiarowego opisanego na stronie 5, jest jednak poprzedzony ustawieniem stanowiska i nawigzania,
zmieniony  jest uklad  wysSwietlanych informacji oraz  znaczenie  przyciskow F1-F4,
a kodowanie obserwacji jest fatwiej dostepne.

Jak uruchomic
Aby uruchomi¢ program Tachimetria w oknie pomiaréw podstawowych Pomiar nacisnij [MENU], nastepnie
F1 [Programy], nastepnie F1 [Tachimetria], nastepnie ustaw stanowisko i nawigzanie i nacisnij F4 [Start].

Ponizszy rysunek przedstawia okno programu Tachimetria. Przyciskiem [PAGE] mozna zmienia ekrany
z roznymi danymi pomiarowymi.

[ pomiar 1 1/3 ]
o =
hl : 1.500 m P
Kod : SS '
HZ : 0°00'00" [
v 90°00'00" Mem.
il

OD+REJ

ODL

OD+REJ KOD

OD+REJ

S-KOD

OD+REJ IndywP
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Opis przyciskow funkcyjnych F1-F4

OD+REJ: pomiar odlegtosci i katdéw z jednoczesnym zapisem

ODL: pomiar odlegtosci i katéw

REJ: zapis wyswietlonych wartosci katéw i odlegtosci

KOD: otworzenie listy kodéw

S-KOD: wigczenie/wytaczenie trybu szybkiego kodowania

EDM: ustawienia dalmierza

IndywP: pomiar punktu pojedynczego (funkcja zostata opisana w petnej wers;ji instrukcji)

Tyczenie

Ten program oblicza dane potrzebne do wyniesienia punktow w teren na podstawie aktualnych
wspdtrzednych stanowiska i orientacji tachimetru. Sg dostepne trzy metody tyczenia:

e biegunowe,

e ortogonalne (opisano w petnej wersji instrukcji),

e roznic wspoétrzednych (opisano w pelnej wersji instrukcji).

Jak uruchomic
Aby uruchomi¢ program Tyczenie w oknie pomiardw podstawowych Pomiar naci$nij [MENU], nastepnie
F1 [Programy], nastepnie F2 [Tyczenie], nastepnie ustaw stanowisko i nawigzanie i naci$nij F4 [Start].

Ponizszy rysunek przedstawia okno programu Tyczenie.

[ Tyczenie ] 1/3 V.
. =
PtNF : 5
' C’
4= -85°51'31" 1
T 2.055 m Mem.

OD+REJ

POKAZ

BAGNET

Opis przyciskow funkcyjnych F1-F4

OD+REJ: pomiar odlegtosci i kagtow z jednoczesnym zapisem

ODL: pomiar odlegtosci i katéw

REJ: zapis wysSwietlonych wartosci katdw i odlegtosci

POKAZ: wyswietla wspodtrzedne aktualnie tyczonego punktu

EDM: ustawienia dalmierza (tak jak opisano w rozdziale 4.4. Ustawienia dalmierza elektronicznego (EDM))
ENH: wprowadzenie nowego punktu do wytyczenia wraz z jego zapisem do bazy danych

BAGNET: przejscie do tyczenia biegunowego

WPISZ: wpisanie wspotrzednych punktu do wytyczenia bez jego zapisu do bazy danych

LISTA: wyswietlenie listy wszystkich punktéw w bazie danych
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Wybor punktu do wytyczenia

Wybor punktu z listy
W oknie Tyczenie w pole ,Szukaj” wpisz numer punktu, ktory chcesz wytyczy¢ lub uzyj wyszukiwania
z uzyciem znaku ,*” i naciénij [ENT]. W otwartym oknie Szukanie wybierz szukany punkt.

[ Tyczenie] 1/3 V.
PtNr : 5
Typ : <
/\Hz : - -85°51'31" |
Sl S 2.055 m  Mem.
| : - m
“oomes | oo | w |

Whpisanie nowych wspoétrzednych z zapisem punktu do bazy

W oknie Tyczenie przejdz do drugiego poziomu dolnego paska funkcyjnego i nacisnij F3 [ENH].
W otwartym oknie Wpisz XYH podaj nazwe punktu do wytyczenia i jego wspotrzedne, a nastepnie nacisnij
F4 [ZAPIS]. Wprowadzone dane zostang zapisane do bazy punktdéw znanych.

Whpisanie nowych wspoétrzednych bez zapisu punktu do bazy

W oknie Tyczenie przejdz do trzeciego poziomu dolnego paska funkcyjnego i nacisnij F2 [WPISZ].
W otwartym oknie Tyczenie-Wpisz Dane podaj wspdtrzedne punktu do wytyczenia, a nastepnie nacisnij
F4 [OK]. Wprowadzone dane nie zostang zapisane do bazy punktéw znanych.

Tyczenie biegunowe

\
Azymut /
nawigzania "\\

1 — punkt zmierzony
2 — punkt tyczony

Dane tyczenia biegunowego znajdujg sie w ekranie 7yczenie na stronie 1/3
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1. Wybierz punkt do wytyczenia.
2. W ekranie Tyczenie przejdz na strone 2/3 lub 3/3 przyciskiem [PAGE] i wpisz wysoko$¢ pryzmatu

w pole ,hl”.
[ Tyczenie] 2/3 vil
o .
e znany (P
hl : 1.50 C
/\ podl : R |
/\ pop : ——--—m Mem.
/AH : ——---m

OD+REJ I oDL I REJ I {

3. Powrd¢ na strone 1/3. Ustaw wartoS¢ domiaru kata AHz na 0 i ustaw pryzmat na kierunku
wskazywanym przez tachimetr. Wyceluj na pryzmat i nacisnij F2 [ODL]. Tachimetr wyliczy domiary
kata, odlegtosci poziomej ~=# i wysokosci /<l Teraz podawaj kierunki i wartoéci, o ktdre powinien
przesung¢ sie pomiarowy z pryzmatem i kontroluj wyniki przez pomiar odlegtosci do pryzmatu az
domiary bedg wynosity 0 lub bedg spetniaty zatozenia doktadnosciowe.

[ Tyczenie] 1/3 vil
cuwes =
PtNr : 5
Typ : C
/\Hz - 0°0000"| |
/il : 1 ] 2.082 m| Mem.
| : ¥ -1.119 m

4= m przesun pryzmat w lewo / w prawo
LI przesun pryzmat dalej / blizej tachimetru
¥ przesun pryzmat wyzej / nizej

Wciecie wstecz — stanowisko swobodne

Ten program stuzy do wyznaczenia wspotrzednych stanowiska na podstawie pomiaru do co najmniej dwéch
punktéw o znanych wspdtrzednych.

UWAGA:

e W obliczeniach mozna uwzgledni¢ maksymalnie 5 punktéw o znanych wspdtrzednych

Pozycja tachimetru moze by¢ wyznaczona na podstawie pomiaru
o tylko katéw poziomych Hz i pionowych V,
o tylko katéw poziomych Hz i pionowych V oraz odlegtosci,
o tylko katéw do czesci punktdw oraz katow i odlegtosci do pozostatych punktow.

e Pozycja tachimetru moze by¢ wyznaczona na podstawie pomiaréw tylko w I lub II potozeniu lunety lub
na podstawie pomiarow w dwdch potozeniach lunety.

e Znane punkty mozna mierzy¢ w dowolnej kolejnosci.

e Jezeli jeden punkt jest mierzony kilkakrotnie w tym samym potozeniu lunety, to w obliczeniach
uwzgledniany jest tylko ostatni wykonany pomiar.

e Jezeli znany punkt ma rzeczywistg wysoko$¢ rowng 0,000, to wprowadz ten punkt z wysokoscig 0,001
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aby uwzgledni¢ go w obliczaniu wysokosci (punkty z wpisang wysokoscig 0,000 nie sg brane pod
uwage w obliczaniu wysokosci stanowiska).

e W przypadku pomiaréw w 2 potozeniach lunety w obliczeniach uwzgledniane sg usrednione wartosci
pomiaréw przy kole lewym i prawym.

e Wspodirzedne XY stanowiska sg wyznaczane za pomocg wyrdwnania metodg najmniejszych kwadratéw,
obliczane sg odchylenia standardowe oraz odchytki kata poziomego Hz i odlegtosci poziomych.

e WysokoS¢ stanowiska jest obliczana na podstawie usrednionych réznic wysokosci z pomiaru.
Orientacja kota poziomego jest obliczana na podstawie usrednionych pomiaréw w I i II potozeniu
lunety oraz obliczonej pozycji stanowiska.

Jak uruchomic

Aby uruchomi¢ program Wociecie wstecz w oknie pomiaréw podstawowych Pomiar nacisnij [MENU],
nastepnie F1 [Programy], nastepnie F3 [Wciecie Swobodne], nastepnie ustaw stanowisko i nawigzanie i
nacisnij F4 [Start].

Procedura obliczania wspoétrzednych stanowiska swobodnego

1. W otwartym oknie Wciecie Swobodne wybierz F1 [Ustaw Obiekt], aby wybra¢ obiekt, w ktdérym
zapisywane bedg wyniki lub F2 [Ust. Tolerancji], aby ustawi¢ graniczne wartosci odchylen
standardowych.

[ Weciecie Swobodne]

[*] F1 Ustaw Obiekt (1)
F2 Ust. Tolerancji (2)
F4 Start (4)

no | | | =

[ust. Dokladnosci ]

Wpisz doklad.!

Status : Wylacz 4k
Bl.Sre.X/N 0.010 m
Bl.Sre.Y/E 0.010 m
Bl.Sre.H/Z 0.010 m

Bl.Sre. : 0°00'00"

UWAGA: Jezeli w polu ,Status” bedzie ustawienie ,Wlacz”, to po zakonczeniu pomiarow punktéw znanych
instrument bedzie wyswietlat odchylenia standardowe i pytat czy je zatwierdzi¢. Niezaleznie od tego, czy
kontrola tolerancji bedzie wtaczona czy nie, po obliczeniu wspédtrzednych stanowiska swobodnego jest
mozliwos¢ podgladu odchylen standardowych.

2. Aby rozpocza¢ dziatanie programu nacisnij F4 [Start]. W otwartym oknie Stan. Swobodne Wsp. nalezy
w polu ,Stan.” poda¢ numer stanowiska (po obliczeniu pozycji, wprowadzony punkt zostanie zapisany z
obliczonymi wspodtrzednymi) oraz wysoko$¢ instrumentu nad punktem w polu ,WysIns”. Po
wprowadzeniu danych nalezy nacisng¢ F4 [OK].
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[ stan. Swobodne Wsp. ]

Stan. : 0Ccc1

WysIns : 2.000 m

I I o

3. W nastepnym oknie — Stan. Swobodne Cel — nalezy podac¢ wspotrzedne punktu znanego. W tym celu

mozna wyszuka¢ punkt w bazie (F1 [SZUKAJ]), wybra¢ punkt z listy (F2 [LISTA]) lub wprowadzi¢
wspdtrzedne nowego punktu (F1 [ENH]).

[ Stan. Swobodne Cel ]

PtNr : 2

hl . 1.500 m

LISTA 0K N}

POMIN POWROT |«
4. Po wyborze punktu otworzy sie okno Stan. Swobodne Pomiar. Nalezy teraz wycelowac na znany punkt,
a nastepnie nacisng¢ F3 [OD+REJ], aby wykona¢ pomiar. Jezeli chcesz wykonaé jedynie pomiar

katowy, to nacisnij F2 [REJ] na drugim poziomie dolnego paska funkcyjnego.
Nastepnie wybierz F2 [NastPt] i wybierz kolejny znany punkt analogicznie jak w punkcie 3.

[ stan. swobodne Pomiar ]

PtNr I |
m =
HZ 38°26'06" (P
Y 20°00'05"
il - m ]

WYNIK I NastPt I OD+REJ I |

5. Po zmierzeniu co najmniej dwoch punktdw mozesz nacisng¢ F1 [WYNIK], aby obliczy¢ wspétrzedne na
podstawie wykonanych pomiaréw. Wyswietli sie okno Stan. Swobodne-Wyniki. Zostang tu wyswietlone
obliczone wspdtrzedne.

e Jezeli chcesz dodac wiecej punktdéw do obliczen, nacisnij F1 [POWROT], a nastepnie F2 [NastPt].
Jezeli chcesz zobaczy¢ rdznice miedzy wartosciami katdw i odlegtosci z pomiaru, a z obliczen,
nacisnij F2 [POPRAW].

Jezeli chcesz zobaczy¢ odchylenia standardowe obliczonych wspotrzednych, nacisnij F3 [BladSr].

Aby zatwierdzi¢ wciecie i zapisa¢ obliczone wspdtrzedne stanowiska, nacisnij F4 [OK].
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[ stan. swobodne Wyniki ]

Stan. : 0CC1
WysIns : 2.000 m
X0/Y0 : 10.000 m
YO/EO : 10.001 m
HO : 10.001 m

rowor ] rora | siosr | o]

Linia/tuk odniesienia
Ten program stuzy do wynoszenia w teren punktdéw na linii lub tuku o zadanych parametrach.

Aby uruchomi¢ program nalezy w ekranie startowym Pomiar nacisng¢ [MENU], nastepnie F1 [Programy],
nastepnie przejs¢ na strone 2/3 za pomocg przycisku [PAGE], nastepnie wybra¢ F4 [Linia/Luk Odnie.],

ustawi¢ obiekt, stanowisko i nawigzanie i nacisng¢ F4 [Start].
Uzytkownik ma do wyboru dwie metody: linia odniesienia oraz tuk odniesienia (opisano w peinej wersji

instrukcji).
Linia odniesienia

Aby zdefiniowa¢ linie odniesienia, w odniesieniu do ktdérej tachimetr bedzie obliczat wspoirzedne
mierzonych punktéw, nalezy najpierw zdefiniowac linie bazowa. Linia odniesienia moze by¢ przesunieta
wzgledem linii bazowej wzdtuz osi X, osi Y, osi H oraz moze by¢ obrécona o zadany kat.

2. punkt

odniesienia

1. punkt
bazowy
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Wybierz [MENU] -> Programy -> Linia/tuk odniesienia -> Linia odnies.

2. W otwartym oknie Def. Bazy nalezy zdefiniowac linie bazowg przez okreslenie 1. i 2. punktu bazowego.
W tym celu nalezy w polach ,,Punktl” oraz ,Punkt2” zdefiniowa¢ punkty bazowe. Wyboru punktu mozna
dokonac¢ przez

wybranie punktu z listy — wybierz F3 [LISTA],

wyszukanie znanego punktu — wpisz nazwe szukanego punktu, a nastepnie nacisnij F2 [SZUKAJ],

wprowadzenie nowego punktu — przejdz do trzeciego poziomu dolnego paska funkcyjnego

i wybierz F1 [ENH], a nastepnie wprowadz nazwe i wspotrzedne nowego punktu lub

pomiar punktu — wpisz numer punktu, ktéry bedziesz mierzyt w pole ,Punktl” lub ,Punkt2”,

a nastepnie wybierz F1 [OD+REJ] i wykonaj pomiar punktu.

[ Def. Bazy ] 1/3 v
I
Punktl .
— >
hl 1.000 m
4 : - m |
——-— m Mem.

OD+REJ SZUKAJ

- .

3. Po zatwierdzeniu 2. Punktu bazowego otworzy sie okno Linia Odniesienia. W polu =l wyswietlona
jest dtugos¢ linii bazowej. Mozna tutaj zdefiniowac linie odniesienia przez podanie jej przesuniecia
podtuznego, poprzecznego, pionowego oraz katu obrotu. Jezeli wszystkie wartosci przesuniec (,Poprz”,
»Podluz”, ,H/Z") i obrotu (,,Obrot”) beda réwne 0, to linia odniesienia bedzie réwna linii bazowej.

W ekranie Linia Odniesienia dolny pasek funkcyjny skfada sie z nastepujacych opcji:

F1 [NowalLn] — powrét do ekranu Def. Bazy, aby zdefiniowa¢ linie bazowg na nowo,
F2 [MIERZ] — przejScie do ekranu tyczenia linii,

F3 [TYCZ] - przejscie do tyczenia punktu na zadanej biezagcej i domiarze,

F4 [USTAWO0] — ustawienie wszystkich wartosci przesuniec i obrotu na 0.

[ Linia odniesienia ]

/il : 1369 m
Podluz : 0.000 m
H/Z : 0.000 m
Obrot : 0°00'00"

NowalLn I MIERZ I TYCZ I USTAWO

Strona|24 z34



GEOPRYZMAT

Tyczenie linii

1. Po zdefiniowaniu linii bazowej i przesunie¢ linii odniesienia w ekranie Linia Odniesienia nacisnij
F2 [MIERZ].
2. Otworzy sie ekran Linia Odnies. Pom. Podaj numer punktu (,,PtNr”), wysokos¢ pryzmatu (,,hl”), wyceluj
na cel i naciénij F1 [OD+REJ]. Jezeli chcesz tylko tyczy¢ bez zapisu do pamieci, mozesz naciskac
F2 [ODL]. Mozesz rowniez wybra¢ znany punkt z listy (F3 [LISTA] na drugim poziomie dolnego paska
funkcyjnego), wyszuka¢ punkt (F3 [SZUKAJ] na trzecim poziomie dolnego paska funkcyjnego) lub
wpisa¢ nowy punkt (F1 [ENH] na trzecim poziomie dolnego paska funkcyjnego). Po kazdym pomiarze
lub wyborze punktu zaktualizowane zostang wartosci przesuniec, czyli:
e A podl - bjezagca aktualnie mierzonego/wybranego punktu (odlegto$¢ miedzy punktem
poczatkowym linii odniesienia, a punktem zmierzonym/wybranym wzdtuz linii odniesienia),
e /\ poprz- domiar aktualnie mierzonego/wybranego punktu (odlegtos¢ zmierzonego/wybranego
punktu od linii referencyjnej); domiar jest dodatni jesli punkt znajduje sie po prawej stronie linii,
o Nl _ (5nica wysokosci pomiedzy pierwszym punktem linii referencyjnej, a aktualnie
zmierzonym/wybranym punktem.
[ Linia Odnies. Pom. ]

e '
hl : 2000m @
A podl 1.025 m (P
A poprz 2037 m
A il : 1.410 m [

Mem.
OD+REJ I OoDL I REJ I {

Tyczenie punktu na zadanej biezacej i domiarze

1. Po zdefiniowaniu linii bazowej i przesunie¢ linii odniesienia w ekranie Linia Odniesienia nacisnij
F3 [TYCZ].

2. Otworzy sie ekran Wpisz Ortogonal. Podaj numer punktu (,,PtNr”), wysokos¢ lustra (,hl”) i podaj zadany
domiar (,,Poprz”), biezaca (,,Podluz”) oraz przesuniecie wysokosciowe wzgledem pierwszego punktu linii
odniesienia (,H/Z"). Jezeli chcesz ustawi¢ wszystkie parametry na 0, nacisnij F3 [USTAW 0]. Po
wpisaniu wszystkich wartosci nacisnij F4 [OK].

[ wpisz Ortogonal. ]
Wpisz Ortogonal.!

hl : 1.560 m
Poprz : 1.000 m
Podluz : 1.900 m
H/Z : 2.050 m
POWROT I I USTAWO I (0]¢
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3. Otworzy sie ekran Tycz.Ortogonaln. Sktada sie z dwdch stron, ktére zmienia sie naciskajgc przycisk

[PAGE]. Sa one podzielone nastepujgco:

e strona 1/2 — tyczenie biegunowe punktu o wprowadzonych przesunieciach,

e strona 2/2 - tyczenie ortogonalne (w odniesieniu do zdefiniowanej linii odniesienia).
Jezeli chcesz zapisaé punkt tyczony, przejdz do drugiego poziomu dolnego paska funkcyjnego i nacisnij
F1 [OD+REJ]. Jezeli chcesz zdefiniowa¢ nowy punkt do wytyczenia przez wprowadzenie nowych
wartosci przesunieé, nacisnij F3 [NastPt] lub [ESC]. Jezeli chcesz powrdci¢ do ekranu Linia Odniesienia,
aby zdefiniowaé nowa linie, nacisnij F3 [RefLin] na drugim poziomie dolnego paska funkcyjnego.

[ Tycz.ortogonaln ] 1/2 [ Tycz.ortogonaln ] 2/2

o 0| e Y r
hl 2000 m = hl 2000 m @
AHz : «-10°1005" (P | [PASE]| Aloff : 32021 m P
=il : 2020 m > | AToff D 4w 0.015 m £
| : S | | : ¥0582 m |

Mem. Mem.
oDL {=] NastPt ! OD+REJ I EDM IRefLinI |«

Zarzadzanie plikami obejmuje wprowadzanie, przegladanie i usuwanie danych.
Aby otworzy¢ aplikacje do zarzadzania plikami nalezy w ekranie startowym Pomiar nacisng¢ [MENU],
a nastepnie F4 [Baza Danych]. Otwarte okno Menadzer Plikow sktada sie z dwoch stron przedstawionych

ponizej.
[ Menadzer Plikow ] 1/2 v [ Menadzer Plikow ] 2/2 A
F1 Obiekty (1) F1 Inicjal. Pamieci (5)
[PAGE] . .
F2 Wspolrzedne (2) 9 F2 Statyst. Pamieci (6)
F3  Obserwacje (3) F3 Disk Attribute (7)
Fa Lista Kodow (4) Fa U Disk Mode (8)
| o | B ] r | o | B |
Obiekty

Wszystkie dane pomiarowe (wspotrzedne, obserwacje, kody) sg przechowywane w plikach zwanych
obiektami.

W tej czesci menu zarzadzania plikami mozna dodawac¢ nowe obiekty, zmienia¢ obiekty i usuwac obiekty.
Obiekt roboczy to aktywny obiekt, do ktdrego zapisywane sg wszystkie dane pomiarowe.
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Wybor istniejacego obiektu, tworzenie, edycja i usuwanie obiektow

1. W ekranie Menadzer Plikow naciénij F1 [Obiekty].
2. W otwartym oknie Obiekty wyswietli sie nazwa aktualnego obiektu roboczego oraz notatki na jego

temat.

[ obiekty ]

Obserw LS —
Data : 2011.4.11
Czas : 14:44:12
Notatkaz :
Notatka2 S —
trsta | I | o

3. Aby zmieniC obiekt nacisnij F1 [LISTA].
4. Wybierz dysk (A — pamie¢ wewnetrzna tachimetru; B — karta SD — tylko jezeli karta SD jest wiozona).
[ obiekty ]

Attr. I FORMAT I

5. W otwartym oknie Obiekty mozesz wybrac istniejgcy obiekt, dodawaé, edytowac i usuwac obiekty za
pomocg odpowiednich przyciskow na dolnym pasku funkcyjnym. Opis dziatania kazdego przycisku
znajduje sie ponizej.

[ obiekty
DEFAULT.RAW
SANDING.RAW

]

1.82KB 02-03
1.26KB 02-04

Attri. Pag +

NOWY Rename

ZNAJDZ Exit

F1 [Attri.] — wySwietlenie atrybutdéw zaznaczonego obiektu
F2 [Pag +] — przewiniecie strony do goéry
F3 [Pag -] — przesuniecie strony do dotu
F1 [NOWY] — utworzenie nowego obiektu
F2 [Rename] — zmiana nazwy obiektu
F3 [KASUJ] — usuniecie obiektu
F1 [ZNAIDZ] — wyszukiwanie obiektu
F2 [Exit] — wyjscie do poprzedniego okna
[ENT] — ustawienie podswietlonego obiektu jako aktywny
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Wspoirzedne — punkty znane

W tej czesci menu zarzadzania plikami mozna dodawaé, edytowac i usuwac punkty znane.

UWAGA: Punkty znane to punkty, ktore zostaty zaimportowane lub wprowadzone recznie do pamieci
tachimetru. Nie znajdg sie tutaj punkty, ktérych wspotrzedne zostaty obliczone na podstawie pomiaru

katowo-liniowego.

1. W ekranie Menadzer Plikow naciénij F2 [Wspolrzedne].
2. W otwartym oknie Podglad Wspolrz. Wpisz nazwe obiektu, ktdrego punkty znane chcesz zobaczyé¢ lub
wybierz obiekt z listy naciskajgc F1 [LISTA]. Zatwierdz wybdr przyciskiem F4 [OK].

[ Podglad Wspolrz. ]
Nazwa: ABC
LISTA I I I (0]14

3. W kolejnym oknie Podglad Wspolrz. Za pomoca strzatek lewo/prawo na klawiaturze mozesz przegladac
punkty znane zapisane w danym obiekcie. Uzyj przyciskdbw dolnego paska funkcyjnego, aby
wyszukiwac, kasowac¢, dodawac i edytowaé wspdtrzedne punktéw znanych.

[ Podglad Wspolrz.]

Nazwa: : ANABC.PTS

- o
X/N : 206.020 m

Y/E : 161.200 m

H/Z : 92.026 m

SZUKAJ I KASUJ I DODAJ I EDYCJA

F1 [SZUKAJ] — wyszukiwanie punktéw znanych
F2 [KASUJ] — usuniecie punktu znanego
F3 [DODAJ] — dodawanie nowego punktu znanego
F4 [EDYCJA] — edytowanie punktu znanego
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Obserwacje — dane z pomiarow
W tej czesci menu zarzadzania plikami mozna przegladac i usuwac dane z pomiaréw.
1. W ekranie Menadzer Plikow naciénij F3 [Obserwacje].

2. W otwartym ekranie Podglad obserwacji w polu ,Nazwa” wpisz nazwe obiektu lub wybierz jg z listy
naciskajgc F1 [LISTA].

[Podglad obserwacji ]

Nazwa: : SANING
Stan.

F4 Pokaz Wszyst Obs

LISTA I I I POKAZ

1.1.  Jezeli chcesz obejrze¢ wszystkie obserwacje zarejestrowane na wszystkich stanowiskach pozostaw
w polach ,Stan.” i ,PtNr” znak ,,*” i naci$nij F4 [POKAZ].
W otwartym oknie Podglad za pomocg strzatek lewo/prawo mozesz przegladac kolejne rekordy
obserwaciji.
Uzyj [PAGE], aby obejrze¢ kolejne strony informacji dla poszczegdlnych rekorddw.
Nacisnij F1 [KASUJ] (jezeli dostepne), aby usung¢ dany rekord.
Nacisnij F2 [Poczat], aby wrdci¢ do pierwszego rekordu.
Nacisnij F3 [Koniec], aby przejs¢ do ostatniego rekordu.
Nacisnij F4 [ZNAIDZ], aby powrdci¢ do poprzedniego ekranu.

[ Podglad ] b Vv
Typ : Station COGO
PtNr : occ1
hl : 1.500 m
Data : 2011.04.11
Czas : 14:44:14

KASUJ I Poczat I Koniec I ZNAJDZ

1.2.  Mozesz réwniez filtrowaé dane wzgledem stanowiska (wpisujgc numer stanowiska w pole ,Stan.”)
lub numeru punktu (wpisujgc numer w pole ,,PtNr”). Mogg mie¢ miejsce nastepujgce kombinacje:

o okreslone stanowisko + okreslony punkt — wysSwietlenie konkretnego punktu (punktéw) na
konkretnym stanowisku (stanowiskach),

e okreslone stanowisko + dowolny punkt (,*") — wySwietlenie wszystkich punktéw z danego
stanowiska (stanowisk),

e dowolne stanowisko + okreslony punkt — wysSwietlanie punktow o wpisanym numerze
zarejestrowanych na wszystkich stanowiskach,

e dowolne stanowisko (,*") + dowolny punkt (,*") — wySwietlenie wszystkich danych
obserwacyjnych w obiekcie.
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I . . | |
Import/export danych - tachimetr

Transmisja danych w tachimetrze Arc5 odbywa sie z wykorzystaniem akcesoriéw dotgczonych do zestawu:
karty SD oraz czytnika kart.

Wysyianie danych na karte SD

Aby wystac dane na karte SD postepuj zgodnie z ponizszymi krokami.

| UWAGA: Karta SD musi by¢ wiozona do tachimetru. |

1. W ekranie Menadzer Plikow naciénij [PAGE], aby przej$¢ na strone 2/2, a nastepnie nacisnij
F1 [Inicjal. Pamieci].

[ Menadzer Plikow] A 2/2
|F1 Inicjal. Pamieci (5) I
F2 Statyst. Pamieci (6)
F3 Disk Attribute (7)
F4 U Disk Mode (8)

F1 I F2 I F3 I F4

2. W otwartym oknie Wysylanie Danych wybierz F1 [Dane Obiektu].

[ wysylanie Danych ] =

F1  Dane Obiektu (1)
F2  Kody (2)
F3  0s Hz (3)
F4  osv (4)

| ok | B | Fa

3. W otwartym oknie Dane Obiektu wybierz obiekt, z ktdrego chcesz eksportowac. Mozesz wpisaC nazwe
recznie lub wybrac obiekt z listy za pomocg przycisku F1 [LISTA]. Nastepnie w polu ,Dane” wybierz jaki
rodzaj danych chcesz eksportowac:

e ,Obserw.” — dane obserwacyjne,
e ,Wspolrz” — wspotrzedne punktéw znanych.
Nastepnie w polu ,Format” wybierz GSI. Zatwierdz przyciskiem F4 [OK].
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[ pane obiektu ]

Nazwa
Dane

Format

LISTA I I

SANDING
Obserw. 4P
GSI 4P

I (01,4

4. W otwartym oknie Plik Wyjsciowy w polu ,,OBIEKT” wpisz nazwe pliku, ktory zostanie wyeksportowany.
Mozesz wpisa¢ nazwe recznie lub wybrac z listy plik, ktory zostanie nadpisany (klawisz F1 [LISTA]).
Zatwierdz eksport klawiszem F4 [OK].

Plik Wyjsciowy

OBIEKT SANDING

Data 2010.10.20

Czas 12:00:00
LISTA I I I OK

5. Tak wyeksportowany plik jest gotowy do importu do programu WinKalk lub C-Geo (opisano dalej).

Importowanie danych z karty SD

Aby zaimportowaé dane z karty SD postepuj zgodnie z ponizszymi krokami (dalej opiano w jaki sposob
przygotowac dane w programach WinKalk lub C-GEO.

| UWAGA: Karta SD musi by¢ wiozona do tachimetru. |

1. W ekranie Menadzer Plikow naciénij [PAGE], aby przej$¢ na strone 2/2, a nastepnie nacisnij
F2 [Statyst. Pamieci].

[ Menadzer Plikow] A 2/2

F1 Inicjal. Pamieci (5)
[F2  statyst. Pamieci (6) |
F3 Disk Attribute (7)
F4 U Disk Mode (8)

F1 I F2 I F3 I

Fa
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2. W otwartym oknie Odbieranie Danych wybierz F1 [Wspolrz].

[odbieranie Danych] =

F1  Wspolrz (1)
F2  Kody (2)
F3  0s Hz (3)
F4 osv (4)

| o | B |

3. W nastepnym oknie Obiekt Wspolrzedne w polu ,Nazwa” wpisz nazwe obiektu, do ktdrego zostang
zaimportowane wspotrzedne lub wybierz nazwe obiektu z listy naciskajac F1 [LISTA].
W polu ,,Format” wybierz GSI.

[ obiekt Wspolrzedne ]

Nazwa : SANDING
Format : GSI 4p
LISTA I I I (0]14

4. W nastepnym oknie Importuj plik nacisnij F1 [LISTA] i wybierz plik z karty SD, z ktdrego majg zostac
zaimportowane wspotrzedne. Zatwierdz wybdr przyciskiem F4 [OK]. Wspodtrzedne zostang
zaimportowane do wybranego obiektu.

Importuj Plik

OBIEKT : SANDING

Data : 2010.10.20

Czas : 12:00:00
LISTA I I I (0] ¢
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Import/export danych — WinKalk i C-GEO

W petnej wersji instrukcji znajdziesz zrzuty ekranu przedstawiajace ponizsze kroki

Tachimetr -> WinKalk (wspoétrzedne/obserwacje)

1.

wnN

Wyjmij z tachimetru karte SD, na ktdérg wyeksportowate$ plik ze wspdtrzednymi lub obserwacjami
i podtacz jg do komputera za pomocg dotgczonego czytnika kart SD. Nastepnie skopiuj wyeksportowany
plik na dysk komputera.

W programie WinKalk rozwin menu Rejestratori wybierz opcje Transmisja.

Otworzy sie okno Komunikacia z rejestratorem. Z listy rejestratorow wybierz Leica FlexLine — TS
02,06,09(format GSI). Nastepnie w sekcji Typ danych okresl jaki typ danych importujesz zaznaczajac
pole Obserwacje lub Wspdtrzedne. Nastepnie nacisnij Odczyt z dysku (z pliku). W eksploratorze plikdw
odnajdz odpowiedni plik i nacisnij Otworz.

Dane zostaty zaimportowane.

WinKalk -> Tachimetr (wspétrzedne)

1.

2.

3.

W programie WinKalk rozwifh menu Punkty, nastepnie Eksport, nastepnie Formaty totalstation i wybierz
Leica GSI (16 znakow).

Wybierz z listy punkty, ktdére majg zostac wyeksportowane i zatwierdz OK. Nastepnie wybierz miejsce,
gdzie plik ma zostac zapisany i zatwierdz Zapisz. Dane zostang wyeksportowane.

Skopiuj wyeksportowany plik z dysku komputera na karte SD. Nastepnie wtdz karte SD do tachimetru
i wykonaj import.

Tachimetr -> C-GEO (obserwacje)

1.

Wyjmij z tachimetru karte SD, na ktérg wyeksportowate$ plik ze wspdtrzednymi lub obserwacjami
i podfacz jg do komputera za pomoca dotgczonego czytnika kart SD. Nastepnie skopiuj wyeksportowany
plik na dysk komputera.

W programie C-GEO rozwin menu Obliczenia i wybierz opcje Tachimetria.

W oknie 7achimetria nacisnij ikone transmisji

Otworzy sie okno 7ransmisja tachimetrii. Na dole przejdz do zaktadki Konwersja pliku. Z listy rozwijanej
wybierz format Leica GSI, a nastepnie nacisnij Start konwersji. Nastepnie w eksploratorze plikow znajdz
plik i zatwierdz Otworz.

Dane zostang zaimportowane.

Tachimetr -> C-GEO (wspotrzedne)

1.

2.

W programie C-GEO rozwin menu Plik, nastepnie Import i wybierz Leica (GSI) (aby ta opcja byla
dostepna musisz tabela na punkty musi by¢ otwarta).

W eksploratorze plikdw znajdz pliku ze wspotrzednymi i zatwierdz Otworz.

Dane zostang zaimportowane do otwartej tabeli.

C-GEO -> Tachimetr (wspéirzedne)

1.

2.

3.

W programie C-GEO w tabeli z punktami zaznacz punkty, ktére chcesz wyeksportowaé. Nastepnie
rozwin menu Plik, nastepnie Eksport, nastepnie Leica GSIi wybierz Format 16 znakowy.

W eksploratorze Windows wskaz gdzie ma zosta¢ zapisany plik ze wspotrzednymi, wprowadz nazwe
pliku i naciénij Zapisz.

Skopiuj wyeksportowany plik z dysku komputera na karte SD. Nastepnie wtoz karte SD do tachimetru
i wykonaj import.
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Arc5

AKCESORIA

LUNETA

Diugosc 154 mm
Srednica obiektywu 45 mm
Powigkszenie 30X
Obraz Prosty
Pole widzenia 1°30'
Rozdzielczos¢ 3"
Min. ogniskowa 1.0m
POMIAR ODLEGLOSCI

Pojedyncze lustro 5000 m
Bezlustrowo 600 m

Doktadnos¢ - na lustro

+(2mm+2ppm x D)m.s.e.

- bezlustrowo

0-300M:£(3mm+2ppm x D)m.s.e.
300m-600m: £(Smm+3ppm x D)m.s.e.

Czas pomiaru

Tryb normalny: 1.0s, Tracking: 0.5s

Poprawka atmosferyczna

Wprowadzany manulanie lub automatycznie

Stata lustra

Wprowadzany manulanie lub automatycznie

POMIAR KATA

Metoda Absolutna
System odczytu Dwustronny
Odczyt minimalny 0.5"/1"/5"/10"
Doktadnos¢ 2"
Srednica plamki 79mm

Kat pionowy 0° Zanitalny: 0 / Horyzontalny: 0
Jednostka 360°/400gon/6400mil
WYSWIETLACZ

Wymiary 66mm x 42mm; 240*160
Liczba wyswietlaczy 2
Klawiatura Aflanumeryczna
KOMPENSATOR

Kompensator dwuosiowy Tak

Metoda Cieczowy
Zasieg 3’
Doktadnosc¢ 1"
CZULOSC LIBELLI

Libella rurkowa 30"/2 mm
Libella pudetkowa 8'/2 mm
PIONOWNIK LASEROWY

Regulacja wielkosci plamki Tak

PAMIEC | TRANSMISJA DANYCH
Pojemnos¢

Pamie¢ wewnetrzna : 4 MB; SD Card: 32 GB

Wymiana danych

SD Card/ Mini USB/ R$232C

CHARAKTERYSTYKA OGOLNA

Klasa lasera - EDM Klasa IIIA

- Pionownik laserowy Klasa Il
Temperatura operacyjna -20°C ~ +50°C
Typ baterii Ni-MH
Pojemnos¢ baterii 1\
Czas pracy 8h
Norma wodo- i pytoszczelnosci IP54

GEOPRYZMAT Jerzy Zawilifiski
Rybie, ul. Wesota 6
05-090 Raszyn

tel.: +48 22 720 28 44
info@geopryzmat.com
www.geopryzmat.com
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SANDING

Autoryzowany dystrybutor
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